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STO - Safe Torque Off - Sicher abgeschaltetes Momen t
Motor erhélt keine Energie, die eine Drehbewegung erzeugen kann;
Stopp-Kategorie 0 nach DIN EN 60204-1

SS1 - Safe Stop 1 - Sicherer Stopp 1/ Sicheres Sti  llsetzen
Motor verzdgert; Uberwachung Bremsrampe und STO nach Stillstand oder STO nach Ablauf
einer Verzogerungszeit; Stopp-Kategorie 1 nach DIN EN 60204-1

SS2 - Safe Stop 2 - Sicherer Stopp 2
Motor verzdgert; Uberwachung Bremsrampe und SOS nach Stillstand oder SOS nach Ablauf
einer Verzogerungszeit; Stopp-Kategorie 2 nach DIN EN 60204-1

SOS - Safe Operating Stop - Sicherer Betriebshalt
Motor steht still und widersteht externen Kraften.

SLA - Safely-Limited Acceleration - Sicher begrenzt e Beschleunigung
Das Uberschreiten eines Beschleunigungsgrenzwerts wird verhindert.

SLS - Safely-Limited Speed - Sicher begrenzte Gesch  windigkeit
Das Uberschreiten eines Geschwindigkeitsgrenzwerts wird verhindert.

SLT - Safely-Limited Torque - Sicher begrenztes Mom  ent
Das Uberschreiten eines Drehmoment-/Kraftgrenzwerts wird verhindert.

SLP - Safely-Limited Position - Sicher begrenzte Po  sition
Das Uberschreiten eines Positionsgrenzwerts wird verhindert.

SLI - Safely-Limited Increment - Sicher begrenztes  Schrittmal
Der Motor wird um ein spezifiziertes Schrittmald verfahren und stoppt anschliel3end.

SDI - Safe Direction - Sichere Bewegungsrichtung
Die nicht beabsichtigte Bewegungsrichtung des Motors wird verhindert.

SMT - Safe Motor Temperature - Sichere Motortempera  tur
Das Uberschreiten eines Motortemperaturgrenzwerts wird verhindert.

SBC - Safe Brake Control - Sichere Bremsenansteueru ng
Sichere Ansteuerung einer externen Bremse

SCA - Safe Cam - Sicherer Nocken
Wahrend sich die Motorposition in einem spezifizierten Bereich befindet, wird ein sicheres
Ausgangssignal erzeugt.

SSM - Safe Speed Monitor - Sichere Geschwindigkeits  Uberwachung
Wahrend die Motordrehzahl niedriger als ein spezifizierter Wert ist, wird ein sicheres
Ausgangssignal erzeugt.

SAR - Safe Acceleration Range - Sicherer Beschleuni  gungsbereich
Die Beschleunigung des Motors wird innerhalb spezifizierter Grenzwerte gehalten.

SSR - Safe Speed Range - Sicherer Geschwindigkeitsb  ereich
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Die Geschwindigkeit des Motors wird innerhalb spezifizierter Grenzwerte gehalten.

STR - Safe Torque Range - Sicherer Momentenbereich
Das Drehmoment des Motors (die Kraft bei Linearmotoren) wird innerhalb spezifizierter
Grenzwerte gehalten.
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